1.1. Cinematica e dinamica da particula em movimentos a mais de uma
dimenséao

¢ A posicdo de uma particula pode ser definida, em cada instante, pelas
coordenadas cartesianas x, y e z, ou pelo vector posicao, I

e Lei do movimento ou Lei das posicdes relativamente ao referencial Oxyz:

r(t) = x(t)e, + y(t)e, + z(t)€,

e Equacgdes paramétricas ou escalares do movimento:
x=x(t) ; y=y@® ; z=2z()

e As equacdes cartesianas da trajectdriay =f (x) e z = g (x) obtém-se por
eliminacéo do parametro tempo, t, nas equacfes paramétricas.

e Vector deslocamento, Ar, num referencial Oxyz:

AF = (Xz o Xl)éx + (yz - yl)éx + (Zz - Zl)éx
e Velocidade média, V_:
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e Aceleracéo instantanea, d:d=—— ; da=—26€ +—§, i
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e Aceleracdo, @, e as suas componentes tangencial e normal, & e @, :
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e Segunda Lei de Newton ou Lei fundamental da dindmica: ZF, =ma ou F, =ma
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e E possivel decompor uma forga, F , nas suas componentes, num sistema de
eixos cartesianos fixo ou num sistema de eixos ligado a particula através da das
componentes normal e tangencial dos vectores.

Neste referencial é:

F.=ma, ; F, =ma,
¢ Velocidade angular,
_do._
@ =——-=~¢,
dt

¢ Relacao entre a velocidade angular, @, e avelocidade linear, V:

V=a ATl
e Aceleragao angular, a:
. do
oa=—
dt
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